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Uwagi

Przed przystgpieniem do instalacji nalezy zapoznac sie z niniejszym dokumentem w celu
unikniecia uszkodzenia urzgdzenia podczas instalacji, uruchomienia i pézniejszej
eksploatacji.

Instrukcja zawiera podstawowe informacje wymagane do poprawnego zainstalowania i
uruchomienia urzgdzenia. Uzupetnieniem sg nastepujgce dokumenty dostepne na stronie
www.tpmcontrol.pl :

- opis programu Control,
- opis programu Guarder.

Urzadzenia naszej produkcji podlegajg ciggtej modyfikacji i ulepszeniom. Mimo, iz doktadamy
wszelkich staran, aby informacje zawarte w tym dokumencie byty petne i aktualne nie
zobowigzujemy sie do zagwarantowania zgodnosci miedzy zawartoscig dokumentu, a
aktualng funkcjonalnoscig urzadzen. Nie ponosimy odpowiedzialnosci za jakiekolwiek straty i
roszczenia, ktére w sposodb posredni lub bezposredni wynikng z rozbieznosci miedzy
informacjami zawartymi w niniejszym dokumencie, a rzeczywistymi parametrami
technicznymi i funkcjonalnoscig urzadzen.

Dokument ten moze ulec zmianie bez wczesniejszego powiadomienia Klienta.
Opisy, rysunki i zdjecia zawarte w niniejszym dokumencie mogg sie réznic¢ od rzeczywistego
wygladu urzadzen.

Wystepujacy w instrukcji symbol @ oznacza dodatkowg wazng informacje.


www.tpmcontrol.pl
www.tpmcontrol.pl
http://tpmcontrol.pl/
http://tpmcontrol.pl/program-control/
http://tpmcontrol.pl/program-order/

Kontroler TPM - K6
Opis

Kontroler TPM-K6 firmy TPM Control zostat zaprojektowany w oparciu 0 najnowsze
standardy systemow kontroli dostepu oraz technologie informatyczne. Zastosowane
rozwigzania techniczne jak i soft obstugujacy urzadzenia sg stale rozwijane i udoskonalane
przez naszg firme. Kontrolery przeznaczone sg do pracy zaréwno w systemach kontroli
dostepu (KD) jak i systemach rejestracji czasu pracy (RCP).

TPM-K& wi.s
Wuw. tpmcontrol. pl
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Prezentowany kontroler jest czescig systemu, na ktory sktadaja sie m.in. nastepujace
programy:
e Control - program do zarzadzania systemem
e Guarder - program do zarzadzania kontrolg dostepu
e Order - program do zarzgdzania i kontroli wykonywanych czynnosci oraz rejestracji
czasu pracy
e Worker - program do zarzgdzania rejestracjami czasu pracy

Program Control stuzy do dodawania i konfigurowania elementow systemu takich jak
rejestratory, kontrolery i karty. Odpowiada za komunikacje z rejestratorami i kontrolerami,
zarzadza rejestracjami i fotorejestracjami. Instalowany jest na dowolnym stanowisku
administracyjnym w sieci, dzieki czcemu wszystkie ustawienia dotyczgce kontroli dostepu i
aktualizacje odbywajg sie zdalnie ze stanowiska administratora. Zmiana parametrow i
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zakresow pracy kontrolera dotyczgcych kontroli dostepu oraz rejestracji czasu pracy nie
wymaga zadnych ustawien bezposrednio na ptycie kontrolera. Wszystkie parametry
przechowywane sg w bazie danych co oznacza, ze w razie awarii serwis jest szybki i
bezproblemowy.

Program Guarder stuzy do ustawien parametréw, monitorowania i kontrolowania ruchu na
zabezpieczonych przejsciach.

System kontroli dostepu oprécz kontrolera TPM-K6 (TPM-K2) oraz autorskiego
oprogramowania oparty jest o dodatkowe elementy takie jak: karty zblizeniowe, czytniki kart,
zwory elektromagnetyczne, elektrozamki, przyciski i inne elementy majgce zastosowanie w
miejscach wymagajacych kontroli dostepu. Czytniki RFID podtgczane do kontrolera mogg by¢
w dowolnej technologii identyfikacji, posiadajgce interfejs Wieganda 26-34 bity. Komunikacja
miedzy kontrolerami, a oprogramowaniem odbywa sie za pomocg sieci Ethernet. Kontrolery
powinny by¢ umieszczone w odpowiedniej obudowie z zasilaczem i zlokalizowane w strefie
chronione;j.

Kontroler TPM-K6 moze obstugiwac 1 lub 2 przejscia jedno lub dwustronnie. Elementy
zabezpieczajgce (elektrozamki, zwory elektromagnetyczne) sterowane kontrolerami mogg
byc¢ zasilane prgdem o napieciu 12VDC lub 24VDC. Szeroki wybor funkgji, mozliwosc¢
dowolnej konfiguracji oprogramowania, niewielkie rozmiary, przystepne ceny sprawiajg, ze
kontroler TPM-K6 jest idealnym rozwigzaniem stuzgcym do konfigurowania nowoczesnych
systemow kontroli dostepu.

Dane techniczne

Liczba obstugiwanych przejsé¢
Liczba uzytkownikéw w systemie

do szesciu jedno lub dwustronnie

nieograniczona

llosé obstugiwanych kart >200.000
llos¢ zapamietanych zdarzen > 16.000.000
Interfejs komunikacji z czytnikami WIEGAND
Liczba portéow czytnikéw 6

Typ identyfikacji

karta, brelok, opaska

Obstuga kart w standardach

Unique/Mifare (zalezy od czytnikow)

Komunikacja TCP /IP, WiFi
Diugosé magistrali komunikacyjnej 100 m
Odlegtos¢ miedzy kontrolerem, a czytnikiem 40 m
Zasilanie kontrolera 12V DC

Zasilanie czytnikéw RFID

12V DC (stabilizowane)

Zasilanie elementéw zabezpieczajgcych

12/24V DC, max. 500mA

Miejsce instalacji

instalacje wewnatrz pomieszczen

Zakres temperatury pracy

od 0°C do 55°C

Dopuszczalna wilgotnosc¢ otoczenia 0-95%
Wymiary (sz. x wy. x gt.) 184 x 153 x 25 mm
Waga 300g

Administracja i aktualizacja

zdalnie z poziomu programu




Kontroler TPM - K6
Budowa i podigczenia

Przyjete rozwigzania w kontrolerze TPM-K6 pozwalajg na obstuge w systemie kontroli
dostepu jednego lub dwéch przejsé jedno lub dwustronnych.

Kontroler umozliwia:

- rejestracje zdarzen,

- sterowanie elementami zabezpieczajgcymi (elektrozamki) zgodnie z definiowanymi
harmonogramami czasowymi,

- nadzér nad nadanymi uprawnieniami,

- przechowywanie zdarzen w pamieci wewnetrznej (karta microSD).

Dzieki zaprojektowaniu na ptycie kontrolera dodatkowych pinéw sygnatowych
(wejscie/wyjscie) kontroler TPM-K6 doskonale nadaje sie do integracji z innymi systemami
kontrolno-alarmowymi. Autorskie oprogramowanie kontrolera otwiera szerokie mozliwosci
rozbudowy jego funkcjonalnosci oraz dostosowania do specyficznych wymagan Klienta oraz
chronionego miejsca. Na ptycie kontrolera znajduje sie pie¢ modutéw, kazdy z nich spetnia
okreslong funkcje podczas pracy kontrolera. Moduty zawierajg ztgcza stuzgce m.in. do
podtgczenia mikrokomputera, zasilania, elementow sterujgcych i zabezpieczajgcych.

1. Zestawienie modutéw i ztgcz kontrolera TPM-K6
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Modut

Nazwa ztjcza

Opis

SOFT_BLOCK P1 Ztacze microkomputera
IP_RESET Ztacze przywracania fabrycznego nr IP
SIGNAL_BLOCK IOJ1L—32_;4;J?51’-2 Ztacza programowalne
RFID_BLOCK RJ_1-6 Ztacza czytnikéw RFID
Pol-6 Ztacza przyciskdw otwierajgcych
Cz1-6 Ztacza czujnikdéw zamkniecia
J _Cz1-6 Ztacza aktywacji czujnikdw zamkniecia
CONTROL_BLOCK
GND Masa
Z_1-6 Ztacza elektrozamkow

NO_1_NC; NO_2_NC

Ztacza ustawien typow elektrozamkdéw

POWER_BLOCK

POWER_IN 12V

Ztacze zasilania (softu i urzadzen)

OTHER_PWR_IN 12/24V

Ztacze alternatywnego zasilania urzadzen

J1 Ztacze wspdlnego zasilania softu i urzadzen

P Ztacze stabilizacji napiecia wyjsciowego
na czytniki

P2 Ztacze wyijscia zasilania 5V




Kontroler TPM - K6

2. Ogélny schemat podtgczen kontrolera TPM-K6
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Modut SOFT BLOCK

Modut SOFT_BLOCK zawiera elementy sterujgce i komunikacyjne kontrolera.

1. Podtgczenie kontrolera do sieci LAN

Poprzez mikrokomputer wpiety w ztgcze P1 kontroler nalezy podtgczy¢ do sieci LAN.
Potgczenie moze by¢ za pomocg standardowej skretki komputerowej (zalecane) jak i
bezprzewodowe za pomocg modutu WiFi wbudowanego w mikrokomputer. Wtyk RJ zarobi¢
w standardzie B.

R

L=

SOFT_BLOCK

- ..
q J IP_RESET

Rys.1
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2. Waznym elementem kontrolera w opisywanym module jest ztgcze IP_RESET, za pomocg
ktérego mozna przywroci¢ fabryczne ustawienia numeru IP kontrolera (192.168.1.200).

Aby przywrécic fabryczny nr IP nalezy:

1) Roztgczy¢ zasilanie kontrolera

2) Zatozy¢ zworke na ztgcze "IP_RESET"

3) Podtaczyc zasilanie do kontrolera

4) Po uruchomieniu systemu zdjg¢ zworke ze ztgcza. Poprawny start systemu sygnalizowany
jest podwojnym sygnatem dzwiekowym czytnikdw kart podpietych do kontrolera.

Modut SIGNAL BLOCK

Modut SIGNAL_BLOCK zawiera programowalne ztgcza, ktére mozna wykorzystac¢ do
rozbudowy funkcjonalnosci kontrolera.

| ® ® | | ® L ] | [ ] [ ] ® e | |. L ] | |. L] |

101 102 JH1 JH2 JL3 JL4
+

P3

SIGNAL _BLOCK
Rys.2

Modut RFID BLOCK

Modut RFID_BLOCK zawiera elementy stuzgce do podtgczenia do kontrolera czytnikoéw RFID.

1. Czytniki nalezy podtgczy¢ przy pomocy skretki z wtykiem RJ45. Sposéb przygotowania
wtyku RJ45 oraz opis funkcji przewodéw do podtgczenia czytnika pokazuje rys.3.
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4 - NIEBIESKI masa
5 - BIALO - NIEBIESKI masa
6 - ZIELONY WO
7 - BIALO - BRAZOWY +12V
8 - BRAZOWY +12V

Rys.3
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Kontroler TPM - K6

2. Kontroler TPM-K6 moze kontrolowa¢ do szesciu przejs¢, jednostronnie lub dwustronnie.
Sposo6b podtgczania czytnikdw w zaleznosci od przyjetej koncepcji przedstawia rys.4.

CZYTNIK 26 lub 34 bit

—
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; W1
RFID_BLOCK \en
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GND
[[ B :|:| q—ol \ /
.ﬂ
[nd
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e LED
) BUZZ
ad + 12V
GND
\ —
(#I
|_[ ]_l ™ CZYTNIK 2 - 34 bit
: —
S Wo
= W1
LED
BUZZ
+ 12V
GND
* —
.ﬂ
o
[ED
lj
[nd
(]
(I 0,
=
[

Rys.4

A. Aby kontrolowac do trzech przejs¢ dwustronnie lub jedno do szesciu przejs¢
jednostronnie (druga strona przejscia obstugiwana za pomocg klamki lub przycisku wyijscia),
nalezy do ztgcz RJ na ptycie kontrolera podtgczy¢ po jednym czytniku dziatajgcym w
dowolnym formacie Wiegand 26 bit lub Wiegand 34 bit.
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B. Aby kontrolowac¢ do szesciu przejs¢ dwustronnie z wykorzystaniem podwojnych czytnikow
(wejscie/wyjscie), nalezy do pojedynczego ztgcza R) na ptycie kontrolera podtgczy¢ dwa
czytniki dziatajgce w réznych formatach Wiegand 26 bit i 34 bit. Spos6b potaczenia dwoch

czytnikdw przedstawia rys.5.
CZYTNIK 26 bit

s ~
. wo | A
, (I
. LED
. BUZZ
. + 12V
' D
- 7,
CZYTNIK 34 bit
s ~
wo | h
w1 U
LED
BUZZ
+ 12V
s N
> 7,

Rys.5

@ Przy potgczeniu dwdch czytnikow pracujgcych w réznych formatach Wiegand, nalezy
pamietac o zastosowaniu zwyktej diody pétprzewodnikowej na kazdym przewodzie
sygnatowym WO i W1kazdego czytnika w celu unikniecia zaktocen. Diody nalezy stosowac
mozliwie blisko czytnikow.

@ Wymagane jest, aby czytniki byty instalowane w odlegtosci nie mniejszej niz 0,5m od
siebie. W sytuacji montazu czytnikdbw po dwoch stronach Sciany nalezy rozsungc je tak, by
nie byty w jednej osi geometrycznej. Jezeli nie bedzie takiej mozliwosci, to do zapewnienia
poprawnej pracy nalezy zamontowac pod czytniki metalowe podktadki o grubosci min.
10mm. Montaz czytnikbw na metalowym podtozu wigze sie z ograniczeniem zasiegu odczytu,
dlatego tez nalezy przewidzie¢ montaz dodatkowej niemetalicznej podktadki o grubosci min.
10mm.
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Modut CONTROL BLOCK

Modut CONTROL_BLOCK zawiera elementy stuzace do podtgczenia do kontrolera i
konfiguracji urzagdzen sygnalizacyjnych (przyciski wyjscia, czujniki zamkniecia) i
zabezpieczajgcych (elektrozamki, zwory elektromagnetyczne).

1. Podtagczenie przyciskow wyjscia i czujnikbw zamkniecia przedstawia rys.6.

PRZYCISK
OTWARCIA
(2] 3
[N o [™
—=le|
(g}
OfL* N
gLy
u —
(o] (=
N e In
ol |k CONTROL_BLOCK
N —iN
N L ] ] L ] L ] ] [ ] L [ ] L ] ] L ] L ] L ] L ] L ] L ] L ] L ]
v e
&-f‘ [EERRIE]] =] 3 ERRES EERRIE| EERRIE]] [EERRIE]]
[w]
g Lo kA | [+ ) ) [+ [+
w
CZUINIK -
ZAMKNIECIA 4 ey
[w]
oL J¥
5
o (=
o
e O
N
(v Bl S
& =
I
g O\
m ®
ol*]
N
[+

Rys.6

Aby aktywowac dziatanie czujnikédw zamkniecia, nalezy po podtgczeniu ich do kontrolera
zdjac zworki ze ztgczy J_Cz. Jezeli nie wykorzystujemy w systemie czujnikow zamkniecia
wowczas zworki na ztgczach J_Cz powinny by¢ zatozone.
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2. Podtgczenie oraz konfiguracje dziatania elementdéw zabezpieczajgcych przedstawia rys.7.

CONTROL _BLOCK
I-.I Io-l |oool Ioool |o.ol |ooo|
NO_1_NC NO_2_NC NO_3_NC NO_4_NC NO_5_NC NO_6_NC
COE COE COmE COE O CoE

IE3 ERNIEY i ERniES Il i |

+21—-+22—-+23—-—+24—-|+25— +2_6 —

ELEKTROZAMEK

Rys.7

Po podtgczeniu elementéw zabezpieczajgcych, w zaleznosci od typu ich pracy ( standardowy
NC lub rewersyjny NO), nalezy ustawi¢ odpowiednio ztgcza NO_1_NC i NO_2_NC. Ustawienia
dokonujemy zgodnie z przyktadem z rys.7., gdzie do ztgcza Z_1 dotgczony jest elektrozamek
rewersyjny (NO) i zworka na ztgczu NO_1_NC ustawiona jest na pinach NO_1. Jezeli
podtgczamy elektrozamek standardowy (NC), tak jak do ztgcza Z_2, woéwczas zworke na
ztgczu NO_2_NC nalezy ustawi¢ na pinach 2_NC.

@ Przy podtgczaniu elektrozamkow, nalezy pamietac¢ o zastosowaniu zwyktej diody
potprzewodnikowej pomiedzy zaciskami elektrozamka w celu unikniecia zaktocen
zwigzanych z przepieciem elektrycznym.
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Modut POWER BLOCK

Modut POWER_BLOCK zawiera elementy stuzgce do podtgczenia do kontrolera zasilania oraz
ustawienia stabilizacji napiecia wyjsciowego na czytniki.

Zasadniczo kontroler TPM-K6 wymaga zasilania napieciem statym 12V DC. Zasilanie nalezy
doprowadzic¢ do ztgcza POWER_IN.

W zaleznosci od przyjetego rozwigzania elementy zabezpieczajgce (elektrozamki, zwory
elektromagnetyczne) mogg by¢ zasilane z tego samego zrodta co kontroler lub mozna
zastosowac dla nich osobne zrédto zasilania doprowadzone do ztgcza OTHER_PWR_IN
12/24V.



Kontroler TPM - K6

1. Sposob podtaczenia zasilania tgcznego dla kontrolera i elementdéw zabezpieczajgcych
przedstawia rys.8.

POWER_BLOCK

J1 o
+
—eo| |
POWER_IN
4+ 12V —
+ - + —
+
OTHERZRUWR_IN
2,249
ZASILACZ
12V DC
Rys.8

@ Przed podtgczeniem napiecia do ztgcza POWER_IN, nalezy zatozyc¢ i ustawic¢ zworke na
ztgczu 1.

16/19
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2. Sposéb podtaczenia gtdbwnego zasilania dla kontrolera i alternatywnego dla elementéw
zabezpieczajgcych przedstawia rys.9.

POWER_BLOCK

+

Ik

POWER_IN
+ 12U —

OTHER_PWRIN
12,24V

ZASILACZ

12V DC lub
24V DC

ZASILACZ
12V DC

Rys.9
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Alternatywne zasilanie dla elementéw zabezpieczajgcych nalezy doprowadzi¢ do ztgcza
OTHER_PWR_IN_12/24V. Ztacze J1 pozostaje puste.

3. Z uwagi na r6zng odpornosc czytnikdw na spadki napiecia, kontroler TPM-K6 posiada
mozliwos¢ stabilizowania napiecia wyjSciowego na czytniki. Jezeli zachodzi potrzeba
ustabilizowania napiecia wyjsciowego na czytniki na poziomie maksymalnym 12V, nalezy
usungc¢ zworke ze ztgcza J2.

Montaz

Zalecenia ogdlne:

- Montaz kontrolera moze by¢ wykonany tylko przez wykwalifikowany personel posiadajacy
odpowiednie uprawnienia do instalacji i serwisowania tego typu urzadzen.

- Wszelkie prace zwigzane z instalacjg okablowania, podtgczaniem okablowania do
kontrolera, podtgczaniem elementéw zewnetrznych do kontrolera nalezy przeprowadzaé
przy wytgczonym zasilaniu, w przeciwnym wypadku moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia
urzgdzenia.

- Kontroler przeznaczony jest do montazu w obudowie zamknietej wewnatrz pomieszczen o
temperaturze powyzej 0°C.

- Nie wolno montowac kontrolera w niewentylowanych szafkach itp. obudowach
zamknietych, a takze w pomieszczeniach o nadmiernym zapyleniu lub wilgoci.

- Kontrolery powinny by¢ lokalizowane w odlegtosci nie mniejszej niz Tm od kabli i urzadzen
wysokiego napiecia oraz innych urzgdzen, ktére generujg zaktdcenia elektryczne.

- Kontroler zasilany jest prgdem statym o napieciu 12V.

- Jezeli moc zasilacza jest odpowiednio duza, to moze on zasilac kilka kontroleréw.

Dokonywanie samodzielnych napraw lub jakichkolwiek modyfikacji w kontrolerze bez
autoryzacji przez producenta oznacza utrate praw wynikajgcych z gwarancji.

Aby poprawnie zamontowac kontroler nalezy:

1. Wybra¢ odpowiednie miejsce montazu obudowy kontrolera. Kontroler, aby spetniat
swoje zadanie w systemie kontroli dostepu powinien by¢ zainstalowany wewnatrz
pomieszczenia chronionego. W systemie rejestracji czasu pracy kontroler instalujemy
mozliwie blisko punktow rejestracji.

2. Zapewnic zasilanie kontrolera poprzez doprowadzenie do miejsca montazu przewodu
zasilajgcego z napieciem 12V DC, np: z zasilacza buforowego lub zapewni¢ w poblizu
obudowy kontrolera gniazdko sieci elektrycznej 240V, do ktérego bedzie mozna
podtgczy¢ kontroler przy pomocy zasilacza impulsowego 12V DC. W sytuacji montazu
kontrolera w dedykowanej obudowie z zasilaczem buforowym i podtrzymaniem
akumulatorowym nalezy zapewnic zasilanie zasilacza buforowego znajdujgcego sie w
obudowie.

@ Jezeli urzadzenia zabezpieczajgce (elektrozamki, zwory elektromagnetyczne) beda
wymagaty do pracy napiecia 24V DC, to nalezy rowniez zapewnic zasilanie kontrolera przez
dedykowane ztgcze prgdem o napieciu 24V DC.

3. Doprowadzi¢ do miejsca montazu kontrolera kabel lokalnej sieci komputerowe;.
4. Doprowadzi¢ do miejsca montazu kontrolera wszystkie wymagane przewody z



podtgczonymi czytnikami RFID, elementami zabezpieczajgcymi (elektrozamki, zwory
elektromagnetyczne), przyciskami otwarcia, czujnikami zamkniecia.

5. Przed zamontowaniem obudowy nalezy w dnie zamontowac 4 stupki dystansowe do
montazu kontrolera.

6. Zamontowac obudowe oraz kontroler, podtgczy¢ przygotowane przewody do
dedykowanych ztgczy kontrolera.

7. Po wykonaniu wszystkich powyzszych krokéw i sprawdzeniu poprawnosci potgczen
mozna wigczy¢ zasilanie kontrolera.
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Instalacja kontrolera w systemie

Po poprawnym podtgczeniu i uruchomieniu kontrolera nalezy go zainstalowa¢ w programie
Control, ktéry odpowiada za komunikacje z rejestratorami i kontrolerami. Opis dodawanie
nowego kontrolera do systemu oraz jego konfiguracja znajduje sie w instrukcji do programu
Control w dziale Urzgdzenia.


http://tpmcontrol.pl/help/control/Witamy.html
http://tpmcontrol.pl/help/control/Kontrolery-i-rejestratory.html

